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Beschreibung ,,Alarmsystem*

Das dezentrale Alarmsystem Uberwacht die Zusténde von Schiffsalarmenund
Statusmeldungen. Das gesamte Systemverhalten (Verzgerungszeiten,
Blockierungen, Arzeigetexte etc.) kann anhand eines Konfigurations-Tools
auf PC-Basis definiert werden. Hierzu ist nur ein PC/Lgptop mit CAN-Adapter
notwendig.

Datenerfassung

Die Datenstation AHD-SAS 15 mit CAN-Bus Anschluss verfiigt Gber 15
Eingénge fir analoge und bindre Sensoren, an denen unterschiedliche
Sensortypen (Strom, Spannung, Widerstand, Kortakte) angeschiossen
werden kénnen. Alle Eingange kdnnen auf Sensorfehler Gberwacht werden.
Der Anschiuss der Sensoren erfolgt an steckbaren Klemmenleisten.

Eire Bindrdatenstation AHD-PS 15 / 30 oder 47 bietet 15, 30 bzw. 47
Eingdnge zum Anschiuss von potentialfreien Kontakten, Kontakten mit
einseitiger Masseverbindung oder Kontakten, die Spannungspatenzial
schdten Die Eingange werden Uber Optokoppler erfasst und in ein serielles
Ausgangssigna umgeformt. Jeder Eingang hat eire eigene Status-LED, die
bei geschlossenem Eingang leuchtet. Es besteht die Moglichkeit durch
Betatigung des TEST-Tasters jeden Kanal auf Erd-/Masseschluss zu prifen.

Die Zentraleinheit AHD 882, ist ein mikroprozessor-gesteuertes Gerét zur
seriellen Datenerfassung und frei programmierbaren seriellen Verteilung von
Daten. Alle von den angeschlossenen Stationen geligferten Daten werden
intern weiterverarbeitet und die letzten 10.000 Verdnderungen (Alarme,
Statusmeldungen) gespeichert. Die Daten der seriell angeschlossenen
Bindrdatenstationen AHD-PS 15 / 30 bzw. 47 werden von der AHD 882
Einheit Gber den CAN-Bus gesenckt.

Anzeige

Die Schiffsdaten werden von den Datenstationen und der Zentraleinheit Giber
ein CAN-Bus-System auf das Farbdisplay AHD 651 (bertragen Das
Farbdisplay stellt alle Informationen des Schiffsalarmsystems in tabellarischer
oder grafischer Form dar. Auf einer Bildschirmseite werden jeweils 10
textoriertierte oder 6 grafische Messwerte (z.B. Tarkinhalte) angezeigt.

Zur Anzeige von akiuellen Alarmen steht eine gesonderte Alarmtafel zur
Verfligung, die bei Auftreten von neuen Alarmen automatisch aufgerufen wird.
Das Gerét ist mit internem Summer, Quittiertaste, sowie Kontakten zur
Ansteuerung einer externen Huype und einem Sammelalarmausgang
ausgestattet. Die Dimmung des Bidschirms geschieht automatisch in
Abhanggkeit von der Umgebungshelligkeit.

Bereitschaftsalarmsystem/ Ingenieurruf

Fir die Zeit, in der der Maschirenraum nicht besetzt ist, missen Alame
zumindest als Gruppen dem wachhabenden Ingenieur in seine Kammer
gemeldet werden. Dazu befinden sich in den enisprechenden Kammem
Kammertableaus AHD 406-2. Diese werden seriell von der AHD 882
Zentraleinheit angesteuert. Auf dem Wachtableau AHD-PS 15B besteht die
Mégdlichkeit, zwischen Maschinenraum besetzt und unbesetzt zu schalten.
Ferner wird dort bei nicht besetztem Maschinenraum der wachhabende
Ingenieur gewahlt, wo dann die Alarme auflaufen.

Ein Ingenieurruf wird automatisch dam erzeugt, wenn ein Alarm innerhalb
einer konfigurierbaren Zeit (meisten ca. 5min) nach Auflaufen des Alarms
nicht quittiert wurde. Er [&sst sich nur vom
MaschinenraumyMaschinenkontrollraum aus quittieren und von hier aus wird
auch der Alarm in den Kammem vollsténdig quittiert

AuBerdem kam bei besetztem Maschinenraum ein Ingenieurruf manuell am
Wachtableau AHD-PS 15B vom wachhabenden Ingenieur ausgeldst werden,
falls dieser Hilfe benétigt.

Installation

Anstelle der vorkonfektionierten Kabel kénnen werftseitig handelstibliche
CAN-Bus taugliche Kabel verlegt werden.
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